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FORMULÁRIO 
 
Tensões diretas resultantes de esforços de flexão: 
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Fluxo de corte em secções abertas: 
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Fluxo de corte em secções fechadas: 
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 - Caso de estrutura idealizada: 
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Razão de torção de uma secção fechada: 
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Torção de vigas de secção fechada: 
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Área de um “boom” associado a uma estrutura idealizada: 
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Vigas com afilamento: 
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Asas (com N células) 

 

Torção 
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Para diferentes tipos de materiais: 
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Corte 
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Mecânica da Fratura 

 

 

 

 

 

Mecânica de compósitos 

 

     
 

Rotação de tensões 
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